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Sepeda motor merupakan salah satu bentuk alat transportasi yang digunakan oleh sebagian besar masyarakat. Sepeda motor ini pun terdiri dari banyak komponen mesin bergerak dan sistem kelistrikan yang tentunya memiliki jangka waktu pemakaian tertentu. Kurangnya pengetahuan pemilik sepeda motor dalam mendeteksi kerusakan yang terjadi pun dapat menyebabkan proses perbaikan menjadi sangat lama, karena pengecekan gejala akan dilakukan secara manual oleh mekanik. Dengan adanya tugas akhir ini, diharapkan dapat membuat sebuah sistem pakar berbasis android yang dapat membantu pemilik sepeda motor dalam mendeteksi kerusakan yang terjadi berdasarkan gejala-gejala yang dirasakan.
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