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Perkembangan dan kemajuan teknologi yang begitu pesat menyebabkan 
banyak perubahan yang sangat signifikan. Dampak dari perkembangan teknologi 
sangat membantu manusia dalam menyelesaikan pekerjaan yang mulanya 
dilakukan secara manual sehingga pada saat ini lebih banyak menggunakan AI. 
Robot adalah suatu sistem yang memiliki kemampuan untuk mengindera 
lingkungan sekitar dan melakukan tanggapan yang sesuai dengan tingkat 
kecerdasan buatan yang ditanamkan kepadanya. Salah satu jenis robot yang 
populer adalah robot line follower pemadam api, yakni sebuah robot diaman robot 
dapat menjelajahi jalur dan memadamkan api lilin, robot tersebut dirancang untuk 
bernavigasi dan bergerak secara otomatis mengikuti sebuah alur garis yang telah 
dibuat. Robot ini menggunakan Mikrokontroller Arduino Uno. Dalam penulisan 
program menggunakan Arduino Sketch dimana program ditulis dalam bahasa C. 


