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BAB I 

PENDAHULUAN 

1.1 Latar Belakang 

Robot merupakansuatuperangkatmekanik yang mampumenjalankantugas-

tugasfisikbaik di bawahkendalidanpengawasanmanusia, ataupun yang 

dijalankandengankecerdasanbuatanataubiasadisebutdenganartificial intelligence. 

Perkembangan robot di negara-negaramajusepertiAmerika, Jepang, Korea 

danJermanmengalamipeningkatan yang tajam. Saatini robot 

telahdigunakansebagaialatuntukmembantupekerjaanmanusia. 

Seiringdenganberkembangnyateknologi, khususnyateknologielektronik, peran 

robot menjadisemakinpentingtidaksaja di bidangsains, tapijuga di 

berbagaibidanglainnya, seperti di bidangkedokteran, pertanian, 

industribahkanmiliter. Secarasadaratautidak, saatini robot 

telahmasukdalamkehidupansehari-haridalamberbagaibentukdanjenis. Ada jenis 

robot sederhana yang dirancanguntukmelakukankegiatan yang sederhana, 

mudahdanberulang-ulang, ataupun robot yang 

diciptakankhususuntukmelakukansesuatu yang rumit, 

sehinggadapatberperilakusangatkompleksdansecaraotomatisdapatmengontroldiri

nyasendirisampaibatastertentu. (Wikipedia, 2011). 

Seiring perkembangan teknologi  pekerjaan manusia saat ini mulai dapat 

digantikan oleh robot. Akan tetapirobot diciptakan bukannya untuk 
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menggantikan manusia sepenuhnya karena walau bagaimanapun ada pekerjaan-

pekerjaan tertentu yang tak dapat digantikan  dan diselesaikan oleh robot tanpa 

bantuan manusia dan begitu pula sebaliknya. Robot diciptakan untuk 

memudahkan manusia dalam menyelesaikan masalah. Pada penelitian 

ini  diambil contoh  robot pemadamapiuntukmemadamkanapililin untuk 

disimulasikan.  

Robot PemadamKebakaranmerupakansuatubentuk robot yang 

dirancanguntukmembantupenanganandalambencanakebakaran. Robot 

pemadamkebakaranmemilikitugasuntukmembantu proses 

pemadamankebakarandengancaramencarititikapidengantingkatpanastertentudan

memadamkannyasecaraotomatis. Kebakaranadalahsuatubencana yang 

dimulaidarisuatutitikapi yang menimbulkankerugian yang 

sangattinggidanbisaterjadikapansaja. Resiko yang ditimbulkandarikebakaran 

yang tepatguna, dinilaidapatmengurangidampakdaribencanakebakarantersebut. 

Denganadanyakendala-kendaladalampenangananbencana yang 

sangatrentanakankerugian yang relatifbesar, 

makadiperlukansuatupengembanganpenelitiandalammembuatalat bantu 

pemadamkebakarandengancara yang 

lebihefektifdanmampumengatasimasalahdenganlebihbaik. 
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1.2 Rumusan Masalah 

Permasalahan yang akan dibahas dalam tugas akhir ini adalah: 

Bagaimanamembuatsebuah robot 

menggunakanmikrokontrolerarduinodalammemadamkanapililin menggunakan 

kipas.  

 

1.3 Tujuan Penelitian 

Tujuan yang ingin dicapai dari tugas akhir ini adalah: 

1. Membuat robot pemadamapi yang lebihbaikdanefisien 

2. Membuat  robot pemadamapimenggunakanmikrokontrolerArduino 

 

1.4 Batasan Masalah 

BatasanMasalahdalampembuatan robot pemadamapiline 

followeradalahsebagaiberikut:  

1.   MenggunakanMikrokontrolerArduinodalammembuat robot.  

2. Bahasa yang digunakan menggunakan bahasa C. 

3. Kompiler yang digunakan adalah Arduino Compiler . 

4. Menggunakan  sensor  panasuntukmendeteksiapi. 

5. Digunakanuntukmemadamkanapililindalamsuaturuangan.  
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6. Dapatmemadamkanapisecaraotomatisketikasudahmendekatijarak yang 

sesuaidenganapililin yang akandipadamkan. 

 

 

1.5 ManfaatPenelitian 

Pemanfaatanalatinidiharapkandapatdigunakandandikembangkandalamdu

niarobotikauntukmenggantiperandanfungsi sensor 

konvensionaldandiharapkandapatmembantupengembanganduniarobotikdalamind

ustrikedepan. 

 

1.6 Metodologi Penelitian 

Metode yang digunakan dalam perancangan robot pemadam 

apidenganmikrokontrollerArduino ini adalah sebagai berikut: 

1. Menentukan topik utama dalam penelitian.   

Dalam penelitian ini, topik utama yang diambil adalah pembuatan 

robot pemadam api dengan mikrokontroller,yaitu sebuah  

hardware sebagai pengganti manusia dalam memadamkan api. 

2. Melakukan kajian dan pembelajaran  lebih  lanjut  tentang  sistem  

yang   dibahas pada penelitian dengan metode :    

(a) Studi literatur, yaitu mempelajari artikel, makalah, jurnal, 

karya tulis, serta buku-buku yang terkait dengan sensor panas, 
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LDR, Arduino Uno, dan teknologi-teknologi yang mendukung 

sistem tersebut. 

(b) Konsultasi dengan dosen pembimbing mengenai rancangan 

sistem dan inovasi-inovasi yang bisa diterapkan pada sistem. 

 

3. Membuat perancangan sistem yang terdiri dari dua bagian yaitu: 

(a) Perangkat Keras (Hardware). 

(b) Perangkat Lunak (Software). 

Membuat program yang akan ditanam di dalam 

mikrokontroller Arduino menggunakan bahasa C dengan 

menggunakan compiler Arduino Compiler sehingga sistem 

yang ada dapat berfungsi sebagaimana yang diharapkan. 

4. Tempat dan waktu 

Tempat : Malang 

Waktu : (Februari  2015 – November 2016) 

Jadwal : Terdapat pada tabel dibawah ini 

Tabel 1.1 Jadwal Pelaksaan Tugas Akhir 

Tahapan Maret April Mei Juni Juli Agustus 

Analisa       

Perancangan       

Konstruksi       
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Perangkat 

Pengujian 

Perangkat 
      

Implementasi       

 

5. Bahan dan Alat 

a. Mikrokontroler arduino 

b. Sensor panas, sensor LDR 

6. Pengujian untuk setiap bagian sistem, pengujian terhadap kinerja 

sensor dalam berbagai kondisi, 

7. Langkah terakhir adalah melakukan pengujian sistem secara 

keseluruhan untuk memastikan apakah sistem telah dapat bekerja 

dengan baik agar hasilnya sesuai dengan apa yang diinginkan. 

 

1.7 Sistematika Penulisan 

Sistematika penulisan  laporan kerja praktek  ini disusun menjadi  lima 

bab, yaitu sebagai berikut:  

BAB I PENDAHULUAN  

Bab  ini  membahas  mengenai  judul, latar  belakang,  perumusan  masalah, 

tujuan, batasan masalah, manfaat,  sistematika penulisandan daftar pustaka.  

BAB II LANDASAN TEORI  
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Bab  ini  membahas  mengenai  robot pemadamapi,  sensorpanas, 

Mikrokontroler Arduino, sensor LDR. 

 

 

 

BAB III PERANCANGAN  

Bab  ini  membahas  mengenai  perancangan  dan  realisasi  perangkat keras.  

Pembahasan  perangkat  keras meliputi  diagram  blok  perangkat  keras,  

skema  rangkaian,  dan  program pada mikrokontroler Arduino.   

BAB IV DATA PENGAMATAN  

Bab  ini  membahas  hasil  uji  coba  dari  alat  yang  dibuat.  Uji  coba  

meliputi  yang  dilakukan  meliputi  tegangan  keluaran  sensor,   dan  uji  

coba  ketepatan  dalam  penggunaan  dengan memadamkanapi. 

BAB VPENUTUP 

Bab  ini berisi kesimpulan yang dapat diambil dari proses pembuatan alat 

serta saran-saran untuk penggunaan dan pengembangan lebih lanjut. 

 

 


